Une interface alternative pour DFTFringe



Qu’est-ce que DFTFringe ?

= Un logiciel d'interférométrie libre et open-source
= Souvent utilisé avec un interférometre de Bath
= Bath + DFTFringe = mesures optiques (de miroirs concaves) absolues pour ~150 euros

= https://github.com/githubdoe/DFTFringe

Crée par Dale Eason a partir d'OpenFringe, maintenu principalement par Dale Eason, George Roberts,
Julien Staub


https://github.com/githubdoe/DFTFringe
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Ressources :

= https://gap47.astrosurf.com/index.php/technique/optique-instruments/controles-

=  https://www.youtube.com/@bath_interferometers


https://gap47.astrosurf.com/index.php/technique/optique-instruments/controles-optiques/interferometre-de-bath/
https://gap47.astrosurf.com/index.php/technique/optique-instruments/controles-optiques/interferometre-de-bath/
https://www.youtube.com/@bath_interferometers
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Les limites de DFTFringe

= Un miroir (ou "un banc optique") a la fois
= D’abord on teste, ensuite on analyse

= Application de bureau QT/C++. Windows / Mac / Linux mais nécessite un environnement graphique.

La proposition

= Fusionner test et analyse

Ma contrainte majeure :

= Pouvoir lancer les algos de DFTFringe sans l'interface graphique



Ftape 1 : une CLI DFTFringe

Mon protocole :

= Créer des résultats de référence en utilisant le logiciel graphiquement

= Créer un harnais de tests basés sur ces "golden master”

=  Gréce aux tests, tdtonner pour produire un build alternatif 100% ligne de commande

= Ftendre ce build pour supporter un mode "sidecar" persistant utilisé via stdl/O

https://github.com/Lucassifoni/DFTFringe/tree/headless-cli/headless


https://github.com/Lucassifoni/DFTFringe/tree/headless-cli/headless

" un prusesan g

docker run ——rm -v $ipwd):/data dftfringe-cii \

——input /data/sample. jpg
—outline fdata/sample.aln \
—=diancter 203 4

==rgc 1438

==lanbda 518 \

——putput fdata/result.wft \
—zernikes /data/result.csv \
—verbose

tput |- stput)
utput | put)

Ta-separated hey-valoe pairs for easy parsing:

wodn il

tngut_fite /pwthito/imsge. ipg
Lrgut_width 3456
Amput_height 2384
outline_centers  16TLS
outline_center y 1073
utLine_radiue S48
wirror diasster 241
wirshr_rec 1438
wireor_lasbds 538
wirror_cenie <133

impersive_detectet false
kmversios_mpplied - falre




Etape 2 : une interface alternative
Obijectifs :

= Plusieurs bancs optiques (= plusieurs config dftfringe)
= 1 config = 1 appareil photo controlé par gphoto2
= 1 config = 1 table XYZ motorisée

Auto-outline sur flux vidéo

Contrdle par manette de jeu (bouger les axes, ajuster outline, ajuster center filter)

https://github.com/Lucassifoni/rougail-solstice


https://github.com/Lucassifoni/rougail-solstice
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Les outils
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La suite :

= Tester chez un opticien
= Enlever ce qui estinutile
= Développer ce qui est manquant

= Améliorer DFTFringe ?



